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Sensori: 

Attuatori: 

•  Temperatura 
•  Pressione 
•  Portata 
•  Livello 
•  Posizione 
•  Velocità 
•  Forza 
•  Reti di sensori wireless 

•  Motori elettrici a collettore 
•  Motori brushless 
•  Motori passo-passo 
•  Pompe 
•  Valvole 
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•  Introduzione (cap. 1) 

•  Attuatori:  (cap. 2) 

•  Valvole, pompe 

•  Sensori: (cap. 3) 

•  Proprietà generali 

•  temperatura, pressione, portata, livello 

•  Attuatori: 

•  Motori elettrici a collettore (cap. 1) 

•  Motori brushless / passo-passo (cap. 2) 

•  Sensori: (cap. 5) 

•  posizione, velocità, forza, a eetto Hall 

•  G. Magnani, “Tecnologie dei sistemi di controllo”, McGraw-Hill, 2000  

•  G. Bertoni, M.E. Penati, S. Simonini, “I componenti dell’automazione”,  
  Progetto Leonardo, Bologna, 2001 

•  A. Bemporad - Appunti del corso (=queste trasparenze) 
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The Segway™ Human Transporter (HT) is the rst 
self-balancing, electric-powered transportation device. 
With dimensions no larger than the average adult body 
and the ability to emulate human balance, the Segway 
HT uses the same space as a pedestrian, and can go 
wherever a person can walk. 

Dynamic Stabilization, is the essence of the Segway 
Human Transporter (HT). Dynamic Stabilization 
enables Segway HT to work seamlessly with the 
body’s movements.  

Gyroscopes and tilt sensors in Segway HT monitor a 
user’s center of gravity at about 100 times a second. 
When a person leans slightly forward, Segway HT 
moves forward. When leaning back, Segway HT 
moves back. 
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http://www.uspto.gov/ http://ep.espacenet.com/ 
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http://ep.espacenet.com/ 
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rswww.com (in inglese, data-sheet on-line) 

www.rs-components.it (in italiano) 

www.distrelec.com (in italiano) 

www.sensorsmag.com 

www.omega.com 

www.sensorsportal.com/HTML/Sensor.htm 

www.temperatures.com 

www.findasensor.com/ 

Alcuni possibili link utili: 

www.google.com 
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•  Compitino: dopo metà giugno (data essibile) 

•  Compiti:   No. Esame orale su appuntamento 

•  Esercitazioni: in laboratorio 

•  Orario di ricevimento: appuntamento per email  

•  Lezioni:   Martedì 14.30-16.00 

              Giovedì  11.00-12.30 
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•  Sito web del corso:      

   http://www.dii.unisi.it/~bemporad/teaching/tecnologie 

            User: tsc02    Password: x23fs 

•  Docenti:  Prof. Alberto Bemporad    bemporad@dii.unisi.it 
                  Ing. Giulio Ripaccioli       ripaccioli@dii.unisi.it   
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